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KOSZTORYS OFERTOWY

NAZWA ZAMIERZENIA  Pogtebienie basenu portowego dla todzi wioslarskich, jachtéw i
BUDOWLANEGO: motoréwek do rzednej 41,40 m npm na Przystani przy ul. Piwnej we
Wioctawku - | etap
ADRES / LOKALIZACJA: wojewddztwo kujawsko-pomorskie,
powiat wioctawski, gmina m. Wioctawek, dz. nr 2/25, 2/5 obreb 0230
Wioctawek KM 23
INWESTOR / Osrodek Sportu i Rekracji
ZLECENIODAWCA: Al. Chopina 8
87-800 Wioctawek

Klasyfikacja robét wg Wspdlnego Stownika Zamdwien
45244000-9 Wodne roboty budowlane

SPORZADZIt. KALKULACJE
Hydrotechniczna mgr inz. Agata tukasik

DATA OPRACOWANIA: 16.09.2022

Stawka roboczogodziny 0,00 z

POZIOM CEN: 2 kw. 2022

INTERCENBUD
NARZUTY
Koszty zakupu doliczane do cen jedn. M 0% materiaty wykonawcy
Koszty posrednie [Kp] 0%R+0%S
Zysk [Z] 0%R+0%S
VAT [V] 0% (R+Kp(R)+Z(R)+M+S+Kp(S)+Z(S))
WARTOSC KOSZTORYSOWA ROBOT BEZ PODATKU VAT: 0,00 zt
PODATEK VAT: 0,00 zt
OGOLEM WARTOSC KOSZTORYSOWA ROBOT: 0,00 zt
StOWNIE: zero i 00/100 zt

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671



Kalkulacje wykonano na podstawie:

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 stycznia 2004 r. w sprawie metod i podstaw
sporzgdzenia kosztorysu inwestorskiego (Dz.U. 2004 nr 18 poz. 172).

¢ Rozporzadzenia Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 roku w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacii projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2021 r. poz.
2454).

e Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie okres$lenia
metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym (Dz.U. 2021 poz.2458).

Podstawe do sporzadzania kosztorysu stanowig:

Katalogi naktadow rzeczowych i kalkulacje wymienione w opisie podstaw wyceny.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych.

Przedmiar rob6t wykonany na podstawie obmiarow.

Zatozenia wyjsciowe do kosztorysowania.

Zastosowano ceny $rednie krajowe wg wydawnictwa Intercenbud na dzieh sporzgdzania
kosztorysu, uzupetnienie o wartos¢ z rynku lokalnego.

¢ Planowany zakres prac.

Zatozenia wyjsciowe do kosztorysowania:

Kosztorys niniejszy jest wyceng sporzadzong dla okreslenia szacunkowej wartosci robot
budowlanych, opracowang w oparciu o projekt budowlany/techniczny, przy zatozeniu przecietnych
warunkéw wykonania roboét i wybranych rozwigzan technologicznych opisanych w charakterystyce
obiektu.

llosci obmiarowe jak réwniez zestawienia materiatéw sg ilosciami przyblizonymi i usrednionymi i
moga rézni¢ sie od ilosci rzeczywistych w zaleznosci od zastosowanych rozwigzan materiatowych
oraz przyjetych technologii wykonania robét.

Przed zamowieniem materiatéw ilosci okreslone w zestawieniu materiatow nalezy kazdorazowo
zweryfikowa¢ na budowie

Kosztorys nalezy rozpatrywac tgcznie z dokumentacjg projektowgWywoz materiatow z
rozbiérek/robét budowlanych, nalezy wywiez na wysypisko posiadajace koncesje na sktadowanie
odpadéw, do celéw kosztorysowania przyjeto odlegtos¢ 10 km.

Wszystkie uzyte w niniejszej dokumentacji nazwy producentéw sa przyktadowe i majg na celu
wylgcznie wskazanie standardu jakosciowego przyjetych rozwigzan. W procesie realizacji mozliwe
jest zastosowanie produktéw dowolnej firmy, rownorzednych technicznie, o takich samych
parametrach, pod warunkiem zachowania standardu jakosciowego, wytrzymatosciowego itp. nie
gorszego niz przywotany w dokumentacji. Ewentualne zmiany projektowe spowodowane réwnicg
zastosowanego w wyniku przetargu produktu, materiatu obcigzajg Wykonawce.

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671



Strona Tytulowa

Spis tresci

Ogodlna charakterystyka obiektu
Tabela elementéw scalonych

Przedmiar
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

2 ROBOTY INZYNIERYJNE

3 ROBOTY WYKONCZENIOWE
Kosztorys inwestorski

1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

2 ROBOTY INZYNIERYJNE

3 ROBOTY WYKONCZENIOWE

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671
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CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

Basen portowy dla todzi wioslarskich, jachtéw i motoréwek na Przystani przy ul. Piwnej we Wioctawku
zlokalizowano czesciowo pod budynkiem przystani wodnej. Od strony rzeki basen ograniczony jest
przez falochron z pontonéw ptywajacych o tgcznej dlugosci 144m.

»Powierzchnia basenu: okoto 4 950 m?

»Wymagana rzedna dna basenu postojowego: 41,40 m npm

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671



Tabela elementow scalonych

Lp. Nazwa Upr%sezczo Robocizna| Materialy | Sprzet Z Razem Udziat %

1 [ ROBOTY 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00%
PRZYGOTOWAWCZE

2 | ROBOTY 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00%
INZYNIERYJNE

3 | ROBOTY 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00%
WYKONCZENIOWE
Kosztorys netto 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00%
VAT 0% 0,00 0,00%
Kosztorys brutto 0,00 0,00%

Slownie: Zzero i 00/100
-5-

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671




Przedmiar

Lp. | Podstawa | Opis i wyliczenia [jm.| Poszcz. | Razem
PRZEDMIAR:
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
11 KNNR1 Roboty pomiarowe przy podwodnych robotach ziemnych | m2
d.1[ 0112-02 | do gtebokosci 1,50m
kalk. wlasna | Krotnos¢ = 0,5
3300 m2 3 300,000}
RAZEM 3 300,000
2 ROBOTY INZYNIERYJNE
2] KNR 2-14 | Czerpanie o gtebokosci do 6 m gruntu kat. I-Il z m3
d.2[ 1002-01 zatadowaniem na szalande
z.52.2.6.
9907-1
1000 m3 1 000,000
RAZEM 1 000,000
3| KNR 2-14 [ Holowanie kryp, barek, szaland, todzi roboczych w porcie - [kurs.
d.2| 1302-02 | pierwszy 1km
7 kurs. 7,000
RAZEM 7,000
3 ROBOTY WYKONCZENIOWE
4] KNNR1 Roboty pomiarowe - Sondaz powykonawczy m2
d.3] 0112-02 Krotno$¢ = 0,5
kalk. wtasna
poz.1 m2 3 300,000
RAZEM 3 300,000

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671




Kosztorys inwestorski

Lp. | Podstawa | Opis [im. [ llos¢ | Cenajedn. |  Wartosé¢
KOSZTORYS:
1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 0,00
1| KNNR 1 | Roboty pomiarowe przy podwodnych m2 3 300,000 0,00 0,00
d.1| 0112-02 | robotach ziemnych do gtebokosci 1,50m
kalk. wlasna| Krotnos¢ = 0,5
Razem dzial: ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 0,00
2 ROBOTY INZYNIERYJNE 0,00
2 | KNR 2-14 | Czerpanie o gtebokosci do 6 m gruntu kat.| m3 1 000,000 0,00 0,00
d.2| 1002-01 [ I-ll zzatadowaniem na szalande
z2.52.2.6.
9907-1
3| KNR 2-14 | Holowanie kryp, barek, szaland, todzi kurs. 7,000 0,00 0,00
d.2 | 1302-02 | roboczych w porcie - pierwszy 1 km
Razem dzial: ROBOTY INZYNIERYJNE 0,00
3 ROBOTY WYKONCZENIOWE 0,00
4| KNNR 1 | Roboty pomiarowe - Sondaz m2 poz.1=3 0,00 0,00
d.3| 0112-02 | powykonawczy 300,000
kalk. wiasna| Krotnos$¢ = 0,5
Razem dzial: ROBOTY WYKONCZENIOWE 0,00
Kosztorys netto 0,00
VAT 0% 0,00
Kosztorys brutto 0,00

Norma EXPERT Wersja: 5.12.100.14 Nr seryjny: 5671
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