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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamowienia

Celem jest wykonanie systemu sygnalizacji pozaru w budynku Halli Mistrzéw

we Wioctawku przy Al. Chopina 8.

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru instalacji elektrycznej polegajacej na wykonaniu systemu

sygnalizacji pozaru.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.2.

1.4. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z realizacja nastgpujacych prac:
e transport i sktadowanie materialow
e trasowanie i montaz linii kablowych,
e montaz urzadzen systemu sygnalizacji pozaru,
e uruchomienie i testowanie systemu,
¢ wykonanie oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng elementow sterowania
recznego, powodujacych zadziatanie systemow,
e przeprowadzenie prob i badan oraz potwierdzenie ich protokotami,
e przeprowadzenie szkolenia pracownikow obstugi.

e demontaz istniejacej instalacji systemu sygnalizacji pozaru

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami 1 okre$leniami zawartymi w ST Ogolna Specyfikacja

Techniczna.



Podana ponizej terminologia bazuje gtownie na okresleniach zawartych w polskich
normach.
Centrala sygnalizacji pozaru CSP — centralna cze$¢ instalacji sygnalizacji pozarowe;,
zasilajaca czujki pozarowe oraz odbierajaca od nich sygnaly o wykryciu pozaru w celu
wywotania alarmu i w razie potrzeby przekazujaca je dalej do strazy pozarnej lub
automatycznych urzadzen zabezpieczajacych, przeciwpozarowych a takze automatycznie
kontrolujgca sprawnos$¢ calej instalacji.
Adres — uporzadkowany zbidr znakow, okreslajacy potozenie obiektu fizycznego.
Alarm I stopnia — alarm pozarowy, zainicjowany w instalacji alarmowej przez sygnat
z czujki pozarowej w celu mobilizacji lokalnych stuzb lub personelu, odpowiedzialnego
za Dbezpieczenstwo obiektu, do rozpoznania stopnia zagrozenia pozarowego
1 ewentualnego ugaszenia zrodia pozaru wtasnymi sitami.
Alarm II stopnia — alarm pozarowy wywotany w celu wezwania zewn¢trznych stuzb
interwencyjnych do likwidacji zagrozenia.
Alarm pozarowy — ostrzezenie o pozarze zainicjowane przez osobe lub urzadzenie
automatyczne.
Alarm techniczny — informacja o stanie serwisowym czujek pozarowych lub zadziataniu
nadzorowanych przez centrale urzadzen zewnetrznych.
Alarmowanie dwustopniowe — sposob alarmowania, polegajacy na mozliwosci
wywotania alarmu I stopnia przed wywotaniem alarmu II stopnia.
Alarmowanie jednostopniowe — wywolywanie alarmu zasadniczego bez poprzedzenia
go alarmem wstepnym.
Czujka adresowalna — czujka, ktorej moze by¢ przyporzadkowany adres.
Czujka ciepla — czujka czula na wyzszg niz normalna temperatur¢ i/lub szybkos$¢
narastania temperatury i/lub réznice temperatur.
Czujka dymu jonizacyjna — czujka czula na produkty spalania zdolne wplywac na prad
jonizacji ptynacy przez jej komorg¢ jonizacyjna
Czujka wielosensorowa, wielostanowa — czujka wykorzystujaca podwdjny uktad
detekcji dymu oraz podwojny uktad detekcji ciepta, a nastepnie tacznie analizowane przez
procesor czujki.
Czujka dymu optyczna — czujka czula na produkty spalania zdolne do wplywania na
absorpcje¢ lub rozpraszanie promieniowania w podczerwonym, widzialnym i/lub

nadfioletowym zakresie widma elektromagnetycznego.



Liniowa czujka dymu — czujka posiadajgca nadajnik i odbiornik w jednej obudowie,
czufe na $rednig gestos¢ dymu na dtugiej wigzce promieniowania podczerwonego.

Droga ewakuacyjna — droga stanowigca cze$¢ srodkow ewakuacji z dowolnego punktu
do wyjscia koncowego.

Dym — widzialna w atmosferze zawiesina czastek statych i cieczy, powstalych w wyniku
spalania lub pirolizy.

Element adresowalny — eclement systemu sygnalizacji pozaru, instalowany
w adresowalnej linii dozorowej, ktdremu mozna nada¢ adres, pozwalajacy identyfikowac
go w centrali.

Element sterujacy — element adresowalny, przeznaczony do sterowania sygnalizatorami
alarmowymi lub przeciwpozarowymi urzadzeniami zabezpieczajacymi.

Element wejScia — eclement systemu sygnalizacji pozaru, ktory moze przyjmowac
informacj¢ od urzadzen nie stanowigcych czesci sktadowych systemu sygnalizacji pozaru,
jednak ktory nie moze wysyta¢ informacji do nich.

Element wejscia/wyjscia — element systemu sygnalizacji pozaru, ktéry moze zaréwno
odbiera¢ jak 1 wysyla¢ informacje do urzadzen nie stanowigcych czesci sktadowych
systemu sygnalizacji pozaru.

Element wyj$cia — element systemu sygnalizacji pozaru, ktéry moze wysyla¢ informacje
do urzadzen nie stanowigcych czesci sktadowych systemu sygnalizacji pozaru, lecz ktory
nie moze odbiera¢ informacji od nich.

Gniazdo/podstawa — czg$¢ automatycznego ostrzegacza pozarowego, mocowanego do
sufitu lub $ciany, poprzez ktora czujka odtaczalna uzyskuje potaczenie z linig dozorowa.
Instalacja sygnalizacji pozaru — grupa urzadzen, w tym CSP, ktére polaczone
w okreslonej konfiguracji, sag zdolne wykry¢ pozar i zasygnalizowa¢ go oraz podaé
sygnaty inicjujace odpowiednie dziatania.

Kasowanie — czynno$¢ umozliwiajaca przywrocenie CSP ze stanu alarmowania
pozarowego i/lub ze stanu uszkodzenia do stanu dozorowania.

Klapa dymowa — pokrywa umieszczona na otworze w dachu lub stropodachu, otwierana
automatycznie 1 zdalnie w przypadku nagromadzenia si¢ w pomieszczeniu dymu
1 goracych gazéw pozarowych w celu ich usuniecia droga wentylacji naturalne;.

Klapa odcinajaca — ruchome zamknigcie wewnatrz przewodu/kanatu wentylacyjnego lub

klimatyzacyjnego, ktore moze przerwac przeptyw ptynu w jego wnetrzu.



Klapa przeciwpozarowa — klapa, zaprojektowana w taki sposob, aby automatycznie
przeciwdziatata przeniesieniu si¢/przejSciu pozaru/ognia przez przewodd w okreslonych
warunkach.

Linia dozorowa adresowalna — linia dozorowa umozliwiajaca dotaczenie adresowalnych
ostrzegaczy pozarowych.

Stan pracy — stan centrali pozarowej, charakteryzowany specyficzng dla niego
sygnalizacja w tej centrali.

Strefa dozorowa — geograficzna cze$¢ chronionego obiektu, w ktoérej zainstalowano
jeden lub wigcej ostrzegaczy i dla ktérych w centrali przewidziano wspo6lng sygnalizacje
strefowg.

Strefa pozarowa — cze$¢ budowli skfadajaca si¢ z jednego lub wigkszej liczby
pomieszczen, lub przestrzeni, wydzielona w taki sposob, aby w okre§lonym czasie,
powstrzymac przeniesienie si¢ pozaru do lub z pozostatej cz¢sci budowli.

Sygnalizacji alarmowa — zespdt urzadzen, mogacych ze soba wspodtpracowac,
przeznaczonych do przekazywania informacji o zagrozeniu mienia i zycia w wyniku
pozaru.

Sygnalizator akustyczny — urzadzenie wytwarzajace dzwickowy sygnat alarmowy o
wymaganych parametrach.

Sygnalizator optyczny - urzadzenie wytwarzajace $wietlny sygnat alarmowy o
wymaganych parametrach.

Sygnalizator akustyczny pozarowy — element systemu sygnalizacji pozaru, stuzacy do
oglaszania alarmu pozarowego za pomocg dzwigku.

System sygnalizacji pozaru (SSP) — zbioér kompatybilnych elementow, ktore gdy tworza
instalacje o okreslonej konfiguracji, sg zdolne do wykrywania pozaru, inicjowania alarmu
1 innych stosownych dziatan.

Zagrozenie pozarowe — potencjalna mozliwo$¢ utraty zycia i/lub zniszczenia mienia w
wyniku pozaru.

Zasilacz lokalny — zasilacz zasilajacy urzadzenia instalacji alarmowej, zainstalowane w

miejscu oddalonym od centrali alarmowe;j

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe nalezy wykona¢ w oparciu o

dokumentacje projektowa, oraz aktualnie obowigzujace normy i przepisy.



Przed rozpoczg¢ciem wszelkich prac instalacyjnych, nalezy dokona¢ demontazu
istniejacych elementow systemu sygnalizacji pozaru.

Prace nalezy wykonywa¢ etapowo, tak aby nie pozostawia¢ obiektu bez ochrony
ppoz.

Przed oddaniem do uzytku wszelkich instalacji, nalezy wykona¢ odpowiednie

pomiary zgodnie z obowigzujagcymi normami.

1.7. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiagzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy i
wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i otoczenie w stanie porzadku,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $srodowiska na terenie 1 wokoét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego

sposobu dziatania.

1.8. Bezpieczenstwo pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnos$ci ma obowigzek zadbac, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i begdzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sg uwzglednione w
cenie  kontraktowej. Wykonawca  bedzie  przestrzega¢  przepisow  ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane

pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robodt albo przez personel wykonawcy.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
Wszystkie elementy musza posiada¢ aktualne certyfikaty do ich stosowania w
budownictwie. Rodzaj atestow i dokumentow wymaganych dla ich potwierdzenia okreslaja

obowigzujace przepisy prawa budowlanego.
2.1. Rodzaje materialow

2.1.1. Centrala sygnalizacji pozaru

e liczba petli dozorowych — 9

e liczba adresow na petli dozorowej — max 250

e wspotpracujace czujki — adresowalne z izolatorem zwar¢ (czujki punktowe,
liniowe)

e wspoOlpracujace reczne ostrzegacze pozarowe — adresowalne z izolatorem
zwaré

e liczba wyj$¢ programowalnych bezpotencjatowych 1A/30V — min. 4

e liczba wejs¢ kontrolnych — min. 2 z mozliwoscig zaprogramowania jako
alarm pozarowy

e wbudowana drukarka wewnetrzna

e mozliwos¢ podtgczenia systemu wizualizacji

e dotykowy panel obstugi centrali — 10™

e mozliwo$¢ pracy w sieci — tak

2.1.2. Czujka wielosensorowa, wielostanowa
e Napigcie pracy — 16,5 — 24,6V
e zastosowany sensor — dym i ciepto
e max prad dozorowania — <150 pA
e wykrywane pozary testowe — TF1-TF9
e zakres temperatur pracy —-25 °C — 50 °C
e wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak
e automatyczne wykrywanie zabrudzenia
e tryby pracy
tryb 1 — wspotzalezna praca dwoch detektorow dymu i dwoch ciepta,
tryb 2 — wspotzalezna praca dwoch detektorow dymu,

tryb 3 — praca jako czujka ciepta w klasie A1R,



tryb 4 — niezalezna praca dwoch detektorow dymu i ciepta,

tryb 5 — praca jako czujka dymu w zakresie UV,

tryb 6 — praca jako czujka dymu w zakresie IR

2.1.3. Linowa czujka dymu

Napigcie pracy — 16,5 — 24,6V

zastosowany sensor — dym i ciepto

max prad dozorowania — <300 pA

wykrywane pozary testowe — TF1-TFS5, TF7, TF8
zakres temperatur pracy — -25 °C — 55 °C
wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak
automatyczne wykrywanie zabrudzenia

wbudowany celownik laserowy

2.1.4. Reczny ostrzegacz pozarowy

Napigcie pracy — 16,5 — 24,6V

max prad dozorowania — <140 pA

zakres temperatur pracy — -25 °C — 55 °C
wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak

montaz natynkowy poprzez dodatkowg ramke

2.1.5. Element kontrolno-sterujacy

Napigcie pracy — 16,5 — 24,6V

max prad dozorowania — <240 pA

zakres temperatur pracy — -40 °C — 85 °C

stopien szczelnosci — IP66

wyposazenie w wbudowany izolator zwar¢ — tak

napig¢cie zasilania sterowanego urzadzenia 6-220 VDC, 230 VAC
obcigzalnos¢ stykow — 2A/30CDC, 0,27A/230 VAC

2.1.6. Gniazdo

Srednica podtaczanych zyt max 1mm

Laczowki kablowe z bez§rubowymi zaciskami
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2.1.7. Kable, przewody

Telekomunikacyjny kabel stacyjny YNTKSYekw

zyty jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekroju I.Smm
powtoka — kolor czerwony, uniepalniona

napigcie pracy — 150 V

rezystancja zyty 1 mm — 24 Q/km

pojemnos¢ zyt — max 150 nF/km

wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja

zgodnosci

Telekomunikacyjny kabel stacyjny HTKSHekw FE180/PH90

zyty jednodrutowe wykonane z miedzi, o przekroju 1,4 mm

powtoka — kolor czerwony, bezhalogenowa mieszanka polimerowa
napigcie pracy — 150 V

rezystancja zyty 1,4 mm — 26,6 Q/km

pojemno$¢ zyl — max 150 nF/km

podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja

zgodnosci, certyfikat zgodnosci

Bezhalogenowy przewdd elektroenergetyczny HDGs FE180/PH90

zyly jednodrutowe wykonane z miedzi, o $rednicy 1,5, 2,5 Smm
powtoka — kolor czerwony, bezhhalogenowa mieszanka polimerowa
napigcie pracy — 300/500 V

podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja

zgodnosci, certyfikat zgodnosci

Bezhalogenowy kabel energetyczny NHXH FE180/PH90

zyly jednodrutowe wykonane z miedzi, o $rednicy 1,5, 2,5 Smm
powtoka — kolor pomaranczowy, bezhalogenowa mieszanka
polimerowa

napigcie pracy — 0,6/1 kV

podtrzymanie funkcji w czasie pozaru — 90 min.

wymagane dokumenty — $wiadectwo dopuszczenia, deklaracja

zgodnosci, certyfikat zgodnosci
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Kabel energetyczny YKY
e 7yly jednodrutowe wykonane z miedzi, o srednicy 1 Smm
e powtloka — kolor czarny, PVC
e napiecie pracy — 0,6/1 kV

e temperatura kabla - dopuszczalna — od -30 do 70°C

2.1.8. Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Listwy elektroinstalacyjne

Listwy wykonane z tworzyw sztucznych, przeznaczone do uktadania przewodow,
kabli. Rozmiar powinien by¢ dobrany do ilosci przewoddéw lub kabli przewidzianych
do uktadania.

Uchwyty odst¢gpowe w wykonaniu niepalnym ze Sruba rozporowa

Uchwyt kablowy powinien by¢ w tej samej klasie odpornosci ogniowej co sam
przewdd/kabel. Srednica powinna byé dobrana do przewodu, zgodnie z zaleceniami
producenta. Srube rozporowa bedaca w tej samej klasie odpornosci co uchwyt, nalezy
dobra¢ do rozmiaru uchwytu. Zastosowany osprze¢t powinien utrzymaé sprawnosc

funkcjonowania urzadzen przez czas 90 min.

3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jako$ci
1 wytrzymato$ci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.
Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomié¢ dopiero
po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego 1 wiasciwego dzialania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane. Wszystkie

urzadzenia muszg mie¢ aktualne badania techniczne, pomiary.

4. TRANSPORT I PRZECHOWYWANIE

Podczas transportu na budowe oraz na stanowisko robocze nalezy zachowaé
ostroznos$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatow. Transport oraz przechowywanie urzadzen moze
odbywac si¢ tylko 1 wytgcznie zgodnie z zaleceniami producenta urzadzenia.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatdéw na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego lub problemow

zwigzanych z przechowywaniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub
kontraktem, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji
technicznych oraz projektem organizacji robot. Wszystkie roboty musza by¢ wykonane przez
wykwalifikowanych pracownikéw stosownie do rodzaju robot i kierowane przez osoby

posiadajace odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane.

5.1. Wykonanie tras kablowych, ukladanie przewodow

Trasy kablowe wykonywaé natynkowo. Przewody instalacji uktada¢ w listwach
teletechnicznych. Na przej$ciach przez $ciany i stropy, w szczego6lnosci migdzy strefami
pozarowymi, o ile to konieczne, wykona¢ uszczelnienia ogniowe.

Trasy kablowe wykona¢ natynkowo w listwach PCV. W czesciach obiektu,
w ktorych bedzie wystepowat sufit podwieszany przewody uktada¢ w rurkach
teletechnicznych lub na uchwytach odstgpowych. Rurki tgczy¢ za pomoca ztaczek
kompensacyjnych. Do wykonania tras kablowych dla przewodéw bedacych w klasie
odpornosci ogniowej stosowac specjalne uchwyty okreslone w §wiadectwie dopuszczenia
lub innym ates$cie instalowanych przewodow. Na przej$ciach przez $ciany 1 stropy,
w szczegblnosci miedzy strefami pozarowymi, o ile to konieczne, wykonaé uszczelnienia
ogniowe.

Montaz rur winidurowych, wcigganie przewodow/kabli

Charakterystyka prac:

e trasowanie

e przykrecenie uchwytow

e odmierzenie i odcigcie rury

e wykonanie polaczenia rur zlaczka kompensacyjng

e wpigcie rur w uchwyty

e odmierzenie i odcigcie przewodu

e sprawdzenie droznosci rury

e wciggni¢cie przewodu
Montaz listew teletechnicznych, ukladanie przewodow/kabli
Charakterystyka prac:

e trasowanie

e wiercenie otworow Slepych
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e osadzanie kotkdw rozporowych

e odmierzenie i odcigcie listwy

e przykrecenie listwy za pomocg wkretow do kotkow rozporowych

e odmierzenie i odcigcie przewodu

e ulozenie przewodu w listwie

e zamkniecie listwy naktadka
Montaz uchwytow odstepowych, ukladanie przewodow/kabli
Charakterystyka prac:

e trasowanie

e wiercenie otworow Slepych

e osadzanie $rub rozporowych

e odmierzenie i odcigcie przewodu

e przykrecenie uchwytu z przewodem

5.2. Montaz urzadzen

Centrala sygnalizacji pozaru
Centrale zamontowac¢ na wysokosci ok. 1,5 m od dolnej krawedzi obudowy. Tak
nalezy zamontowac¢ centralg, aby nie byla ona narazona na uszkodzenia mechaniczne
1 miaty do niej dostep tylko osoby upowaznione i przeszkolone.
Czujki dymu - punktowe
Wszystkie czujki nalezy instalowa¢ w przewidzianych do tego gniazdach,
bezposrednio do sufitu Podczas instalowania czujek nalezy zwrdci¢ uwage, aby
instalowa¢ je w centralnych miejscach pomieszczenia. Jesli okaze si¢ to niemozliwe, to
istnieje opcja przesuni¢cia czujki, uwzgledniajac ponizsze warunki:
e odleglos¢ od $cian i1 przepierzen — min. 0,5 m
e wolna przestrzen wokoét czujki — min. 0,5 m
e odlegtos¢ czujki od wlotu §wiezego powietrza — ok. Im.
Czujki liniowe
Liniowe czujki dymu instalowa¢ w miejscach wskazanych na rzutach, w tych
samych lokalizacjach co dotychczasowe czujki. Wysoko$¢ instalacji przyja¢ na
wysokosci 5% ponizej dachu w stosunku do wysoko$ci pomieszczenia w miejscu
instalacji czujki.

Reczne ostrzegacze pozarowe
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Reczne ostrzegacze pozarowe montowac¢ na wysokosci od 1,2 m do 1,6 m na
drogach ewakuacyjnych, przy wyjsciach na klatki schodowe, w poblizu zainstalowania
hydrantoéw S$ciennych, w poblizu centrali sygnalizacji pozarowej. Po zamontowaniu
urzadzen, oznakowac je znakiem ochrony przeciwpozarowe;.

Moduly kontrolno-sterujgce, sterujace

Wszystkie elementy instalowaé natynkowo w poblizu urzadzen wspotpracujacych.

5.3. Wykonanie instalacji

Centrale zasili¢ nalezy z wydzielonego obwodu elektrycznego sprzed
przeciwpozarowego wylacznika pradu, do ktorego nie nalezy podiacza¢ zadnych innych
urzadzen. Do zasilania nalezy uzy¢ przewodu typu NHXH FE180/E90 3x2,5. Przewod
uktada¢ na dedykowanych uchwytach niepalnych.

Przewody petli dozorowych YnTKSYekw 1x2x0,8 uklada¢ natykowo w listwach
teletechnicznych. Dopuszcza si¢ wykorzystanie istniejgcej infrastruktury przewodowe;j
dotychczasowego systemu pod warunkiem, ze przewody beda sprawne. Nalezy
przeprowadzi¢ pomiary ciagtosci i rezystancji istniejacych przewodow. Przewody shuzace
do sterowania typu HTKSH, HDGs, zasilania urzadzen, ktore musza dziala¢ w czasie
pozaru utozy¢ na uchwytach odstepowych przeznaczonych dla przewodow niepalnych.
Zespot kablowy niepalny wykona¢ natynkowo zgodnie z przepisami. Kable niepalne
instalowane na $cianach nalezy instalowa¢ w korytach kablowych, w ktorych kable nalezy
przymocowa¢ do podtoza uchwytami niepalnymi. Koryto kablowe bedzie stuzy¢ tylko

zamaskowaniu kabla.

5.4. Sprawdzenie i uruchomienie systemu

Po instalacji calosci systemu, nalezy przygotowac 1 przetestowac oprogramowanie
systemu alarmowego zgodnie z instrukcja producenta. Kolejnym krokiem jest
sprawdzenie 1 uruchomienie poszczegolnych systeméw. Po wykonaniu uruchomienia
1 programowania, wszystkie systemy nalezy podda¢ probie funkcjonalnej. Nalezy
sprawdzi¢ 100% urzadzen.

Konfiguracje programowg systemu nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem.
W wyznaczonym pomieszczeniu nalezy umiescic:
e opis funkcjonowania 1 obstugi urzadzen,

e instrukcje postepowania w przypadku alarmu
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7.

o ksigzke eksploatacji systemu, do ktorej nalezy wpisywac przeprowadzone kontrole
instalacji, dokonywane naprawy, zmiany i1 uzupetienia instalacji.

Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji osob, ktore

beda obstugiwaé centrale. Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ statg

konserwacje instalacji i urzadzen sygnalizacji pozarowe;.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne
Wykonawca powinien zadba¢, aby jako$¢ materialdw, urzadzen i montazu byta
zgodna z dokumentacja projektowa, niniejsza specyfikacja i przedmiarem robot.
Kontrola winna sktadac¢ si¢ z:
e ogledzin — majace da¢ pozytywna odpowiedz, ze zainstalowane na stale
urzadzenia  elektryczne  spelniaja  wymagania  bezpieczenstwa  podane
w odpowiednich normach przedmiotowych, i Ze zainstalowane wyposazenie jest
zgodne z instrukcjami producenta, tak aby zapewniato jego poprawne dzialanie,
e proby i pomiary — majgce da¢ odpowiedz czy zachowane sg wymagane parametry
techniczne instalacji 1 urzadzen.
Proby dotycza badan i pomiaréw. Wyniki prob stwierdzone protokolarnie powinny by¢

przedstawione komisji odbioru robot.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robdt, Wykonawca powinien zapozna¢ = si¢
z dokumentacja techniczna, przeprowadzi¢ wizje lokalng w obiekcie. Zapozna¢ si¢ z

istniejaca czescig instalacji 1 urzadzen podlegajacych likwidacji.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

Po wytrasowaniu tras kablowych, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich tras
z dokumentacjg projektowa. Po utozeniu przewodow, sprawdzi¢ ciagglo$¢ zyt roboczych.

Wykona¢ pomiary rezystancji izolacji.

OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest:

¢ 1m dla uktadania tras kablowych,

e 1szt. dla montazu urzadzen.
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8. ODBIOR ROBOT

Przekazanie instalacji uzytkownikowi budynku musi nastgpi¢ po wykonaniu testu
100% urzadzen oraz wykonaniu pomiardw przewodow instalacji, protokolarnie wraz
z przekazaniem peinej dokumentacji systemu sygnalizacji pozaru, dostgpnej dla organow
kontroli. Wykaz niezbednych dokumentéw okresla norma PKN-CEN/TS 54-14. Po
zakonczeniu robot, Wykonawca wraz z dokumentacja powykonawczg zobowigzany jest
przekazaé aprobaty, certyfikaty oraz §wiadectwa dopuszczenia na wszystkie zainstalowane
urzadzenia. W pomieszczeniu sterowni nalezy przechowywa¢ dokumentacje w postaci
Instrukcji Obstugi wszystkich urzadzen i1 systemoéw infrastruktury pozarowej, ktore begdzie
wykorzystywal personel obiektu, w celu szybkiej reakcji w sytuacjach alarmowych,
a w szczegolnosci identyfikacji zagrozonego pomieszczenia i bezzwlocznej pomocy
w ewakuacji ludziom. Kazdy stan alarmowy i przejaw nieprawidtowe] pracy systemu
powinien by¢ odnotowany w Ksigzce Eksploatacji Systemu. Przynajmniej jeden raz
w kwartale powinien zosta¢ wykonany przeglad systemu z prébami skuteczno$ci dziatania
czujek, centrali, sprawno$ci akumulatorow 1 sterowan. Konserwacj¢ systemu powinna

przeprowadza¢ firma posiadajagca odpowiednie kwalifikacje..

9. PRZEPISY ZWIAZANE

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dn. 14 listopada 2017 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2017 r. poz. 2285)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych z dnia 24 lipca 2009 r. w sprawie
przeciwpozarowego zaopatrzenia w wod¢ drog pozarowych (z 2009 r. Dz. U. nr
124 poz. 1030

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i
terenéw. (Dz. U. z 2010 r. nr 109 poz. 719)

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 2020 poz. 471),

e Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej ( Dz. U. z 2017 r.
poz. 736 ze zmianami.

e Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. ,,w sprawie
szczegOtowego zakresu 1 formy projektu budowlanego" (Dz.U.120 z 2012 r. poz.

462 ze zmianami)
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Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. ,,w sprawie
szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego" (Dz. U. z 2013 r. poz. 1129),

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym,

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych --
Dobdr 1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata
przewodow,

PN-IEC 60364-5-52:2002Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych --
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie.

System sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania,

instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji PKN-CEN/TS 54-14,

PN EN 1838:2013 Zastosowanie oswietlenia. O$wietlenia awaryjne,

PN EN 50172:2005 Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego.
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